Pripravné
prace na
hiideli

Montéaz pohonu

Trubkové pohony DMI 5 a DMI 6 (NHK)
Navod k montazi a obsluze

Zjist éni délky h Fidele (B):
Délka hridele (B) = svétlost otvoru (A) - rozmér ulozeni pohonu (C) - rozmér protiloziska

(D)

Hodnota (C) rozméru uloZeni pohonu musi zahrnovat i rozm ér upev Rovaci hlavy
pohonu! Rozméry uloZeni a protiloziska dosadte podle konkrétné pouzitych typl — viz

katalog: mechanické pfisluSenstvi. 7 : »
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- upevnéte ulozeni pohonu a protilozisko
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- pamatujte na otvor pro kabel pohonu

- zasunte pohon do hfidele 5
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UPOZORNENI

Pohon do h fidele vzdy pouze voln & nasunout - nikdy nepouzivat nasili
(nenatloukat kladivem ap.)!!!

Osadte pohon unaSe¢em a adapterem odpovidajicim pouzitému typu hfidele a vsurite
jej do hridele. Pokud je hfidel opatfena dovnitf orientovanou drazkou, je nutné
pamatovat na dostatecny prostor pro pohon. Drazka se v zadném p fipad é nesmi
dotykat pohonu!

Hfidel a unaSe¢ vzajemné ve ctyfech bodech snytujte nebo seSroubujte ve vzdalenosti
L2 od strany pohonu

- viz obrazek a tabulka nize.

Samorezné Srouby: 4 ks.5x10 mm

Slepé nyty: 4 ks. @5 mm, ocel

Pro vétSi bezpeénost doporuwtujeme zajistit 3 Srouby nebo slepymi nyty také zatk séepem
na strané protiloziska.




Nastaveni
koncovych poloh
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Nouzova obsluha
pomoci kliky
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Trubkové pohony DMI 5 a DMI 6 (NHK)
Navod k montazi a obsluze

Otacenim nastavovacich Sroubt I. a Il. ve méru + se posunuje
koncova poloha dale v

prislusném sméru otaceni oznaceném Sipkou. Analogicky pfi otaeni
Sroubl I. a ll. ve

smeéru — se koncova poloha posunuje blize (=proti sméru otaCeni
oznacenému Sipkou).

PFi posouvéani koncovych poloh blize sobé se vysledné poloha projevi
az po pootoceni

motorem zpét a pak znovu v daném smeéru. Pokud je rozepnuty
bezpecnostni koncovy

spinag, nejede motor ani jednim smérem (nutno posunout koncové
polohy dale). Z

vyroby jsou koncové polohy nastaveny blizko sobé&, proto neotacejte
oba koncové

spinace ve sméru — protoZe by motor nejel Zddnym smérem (bylo by
pak nutné tocit

opét ve sm éru +)

Trubkové pohony typovych fad DMI 5 a DMI 6 umoznuji v pfipadé nutnosti
(vypadek el. proudu apod.) nouzovou obsluhu pomoci kliky.

Hlava pohonu obsahuje prevodovy mechanismus, ktery zajiStuje prenos
pohybu kliky na hfidel rolety / markyzy. Klika je zavéSena v oku, jehoz
Sestihranna hfidel prochazi hlavou pohonu a na druhé strané je zajiSténa
zavlackou. Oka i kliky jsou k dispozici v nékolika délkach, vhodné provedeni se
zvoli podle konkrétni situace — viz katalog: mechanické prislusenstvi.
UPOZORNENI:

Nouzova klika neni uréena k bézné uzivatelské obsluze vrat, napf. pred
zprovoznénim elektrické instalace. Takové pouziti je zakadzano!

POZNAMKY:

1) Pohon pomoci kliky nema vliv na nastaveni spinac¢t koncovych poloh —
nastavené koncové body zGstanou zachovany, a to i v pfipadé jejich prejeti.

2) Prejeti koncovych poloh pfi ruénim pohonu vSak mize mit za nasledek bud
pfimé poskozeni rolety (pfetoCeni a prolomeni zavés(i apod.) nebo vyjeti
rolety z vodicich list a jeji nasledné poskozeni pfi pFistim pokusu o jeji
spusténi.

Pokud pfi nouzovém pohonu rolety/ markyzy Kklikou dojde k zapnuti

motorického pohonu (obnoveni dodavky proudu apod.), nehrozi obsluze kliky

Zadné nebezpeci. Oba zplsoby pohonu jsou zcela nezavislé a jejich G€inky na

pohyb hfidele se bud scitaji, nebo odeditaji (podle vzdjemného smyslu otaceni

motoru a Kliky).



Trubkové pohony DMI 5 a DMI 6 (NHK)
Navod k montazi a obsluze

Zasady pouziti

Popis:

Trubkové pohony Simu DMI 5 a DMI 6 jsou komplexnim elektromechanickym celkem, ktery tvofi jednofazovy
reverzibilni asynchronni motor (s vestavénym provoznim kondenzatorem pro pomocné vinuti), koncové spinace,
brzda, pfevodovka a pfevodovka nouzového pohonu.

Uréeni:
Trubkové pohony typové jsou uréeny predevSim pro pohon rolet, roletovych vrat, roletovych mfizi, markyz a jinych
slunecnich clon. Jiné aplikace pouze po konzultaci s vyrobcem.

Provoz:

- Pohony jsou uréeny pro preruSovany provoz , pfi kterém pomér ¢asu chod / klid = 40%. Pfi nedodrzeni této
podminky muZze dojit k nhadmérnému zahfati pohonu a tim i k aktivaci zabudované tepelné pojistky.

- Maximélni nepferuSend doba chodu je 4 minuty. Pfi delSi nepferuSené dobé chodu jiz mGze dojit k
nadmérnému zahféati pohonu a tim i k aktivaci zabudované tepelné pojistky.

- Chod pohonu bez mechanické zatéze (naprdzdno) nebo se zatézi vyrazné nizSi nez je jmenovita
(pfedimenzovéani pohonu) zpasobuje rychlejSi oteplovani pohonu a tepelna pojistka se tak muze aktivovat
dfive nez za maximalni dobu chodu, uvadénou pro pfi jmenovitou zatéz.

- Opakované a Casté vypinani pohonu mimo koncové polohy — zejména pfi pouZziti v rolovacich vratech a
mrizich s vysokou hmotnosti pancife — neni dovoleno, nebot znamena nadmérnou zejména dynamickou, ale i
statickou zatéz vestavéné elektromagnetické brzdy a vede ke zkraceni jeji zivotnosti a nasledné poruse.

Rozmeéry
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Trubkové pohony DMI 5 a DMI 6 (NHK)
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ZAKLADNI ELEKTRICKE ZAPOJENI

KABEL POHONU:

n = Pracovni nulovy vodi € (modry)
4 E = Ffilze smtverz (cervny?
! E = Fazesmérl (hn édy)
! = Ochranny vodi & (zlutozeleny)
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: P... Pohon
i S1... Spinag, pfip. Fidici jednotka — viz bod (1)
5 K1... Rozvodna krabice
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Aby byla vzdy zaru €ena spravna funkce trubkovych pohon a SOMFY, je
bezpodmine éné nutné p Fi zapojovani pohonu dodrzet nasledujici pokyny:

1. Spina¢ S1 musi byt v provedeni, které vylucuje soucasné pfipojeni faze na vyvody 2 a 3 pohonu (tj. pro
oba sméry otaceni) napf. Zaluziové spinace s elektrickou ¢i mechanickou blokaci segmentd, spinace
oto€né nebo elektronické fidici jednotky. Sou€asné pfFipojeni faze na oba vyvody méa za néasledek
zni€eni pohonu!

2. Pro ovladdani pohonu ze dvou rlznych mist je zakdzano pouzit dva paralelné zapojené spinate —
nebezpedi souc¢asného zadani povell pro jizdu opacnymi sméry (= soucasné pfipojeni faze pro oba
sméry)!

3. Paralelni zapojeni dvou a vice pohon @ na jeden kontakt spinace nebo vystupu fidici jednotky je

zakazano! Pro tyto Ucely je nutné pouzit specialni rozbocovaci €leny (relé) — napf. z vyrobniho programu
Simu / SOMFY.

4. Spinace nebo elektronické fidici jednotky musi svou konstrukci zarucit, Zze pokud bude béhem chodu
pohonu zadan povel pro chod smérem opacnym, bude mezi pfepnutim faze z jednoho vyvodu pohonu
na druhy (2—3 nebo opac¢né) vlozena reverzacni prodleva alespon 0,5 s. Pokud fidici jednotky umoznuji
tuto dobu programovat, musi byt nastavena na hodnotu alespon 500 ms.
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